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(54) Вращательный пьезоэлектрический двигатель
(57) Реферат:

Изобретение относится к электротехнике и
может быть использовано в приборах и системах
автоматики, приборостроения, робототехники,
авиакосмической, автомобильной отраслях.
Технический результат состоит в повышении кпд,
удельной мощности уменьшении габаритных
размеров, возможности обратного вращения, в
увеличении ресурса и надежности конструкции
за счет уравновешенности конструкции и
вращательно-фрикционного режима передачи
момента на ротор. Вращательный
пьезоэлектрический двигатель содержит
неподвижный корпус, ротор с валом в
подшипниковых опорах неподвижного корпуса.
Внутри неподвижного корпуса коаксиально
размещен подвижный корпус, который соединен

с неподвижным корпусом упругими элементами.
На подвижном корпусе жестко закреплены два
пьезоэлемента с толкателями для прямого
вращения ротора и два пьезоэлемента с
толкателями для обратного вращения ротора.
Пьезоэлементы с толкателями с одним
направлением вращения размещены
диаметрально противоположно. Источник
питания пьезоэлементов с толкателями имеет
один выходной канал для прямого вращения
ротора и один выходной канал для обратного
вращения ротора. Один из пьезоэлементов с
толкателем для обоих направлений вращения
подключен через фазовращатель источника
питания. 2 ил.
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